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25 et 26 Mars 2017  

(Présentation : F6HOR)



Présentations Techniques

1. ->  Balises 121,375 Mhz

3. ->  Décodeur 406 Mhz (de F1LVT)

2. ->  Télécommandes
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(pour écoute du 121,5 Mhz à distance)
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Site internet de : (Jean-Paul)



Présentations Techniques

1. ->  Balises 121,375 Mhz 
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1.  Balises 121,375 Mhz (de F1LVT)

1.1 ->  solution quartz avec ICS511

(Voir la description du montage sur le site de F1LVT)

(F1LVT)

(F1LVT)

L’entrée OE du ICS511 pilote la sortie HF en tout ou rien

Remarque :

NE556

ICS511
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1.  Balises 121,375 Mhz (de F1LVT)

1.1 ->  solution quartz avec ICS511

F quartz =  15,171875 Mhz

F émission =  15,171875 x 8 = 121,375 Mhz

(F1LVT)

(F1LVT)

NE556

ICS511
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1.  Balises 121,375 Mhz 
1.2 ->  solution quartz avec ICS525-02
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1.2.2 ->  remplacement du quartz de la balise Joliet
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1.2.2->  remplacement du quartz de la balise Joliet



1.  Balises 121,375 Mhz 
1.3 ->  solution synthétiseur PLL
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Tenir compte des facteurs de multiplication possibles  !

ICS511

NE556
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1.  Balises 121,375 Mhz
1.4 ->  solution DDS avec SI570

Tenir compte des facteurs 
de multiplication possibles  !

Pilotage : I2C
Selon la version, la fréquence

de sortie du SI570 va de 
10 à 1417 Mhz.

Le modèle de base va de
10 à 160 Mhz

(Direct Digital Synthesizer) 
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1.  Balises 121,375 Mhz
1.4 ->  solution DDS avec SI570

Selon la version, la fréquence de sortie du SI570 va de 
10 à 1417 Mhz.

Le modèle de base va de 10 à 160 Mhz
Ce module est vendu en Allemagne (voir le net)

Il est compensé en température
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1.  Balises 121,375 Mhz (de F1LVT)

1.5 ->  solution module DDS 

Tenir compte des facteurs de multiplication possibles  !

remplacer le quartz
(ou le synthétiseur PLL) par

(F1LVT)

(F1LVT)

NE556
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( ou VFO )  kits vendus sur le net
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Direct Digital Synthesizer AD9850
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Commande en mode série

Commande en mode parallèle

Gestion de la platine AD9850
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VFO 0 à 40 Mhz acheté sur le Net (Ebay)

VFO 0 à 40 Mhz réalisé à base d’un Pic 16F2620 

(montage décrit dans le blog du site MikroElektronika)



F6HOR  16/41

( ou VFO )

Avantage :

Inconvénient de certains modules:

Fréquence ajustable entre 0 – 40 Mhz 

A la mise sous tension, la fréquence est à une valeur F0,

c’est-à-dire à la fréquence d’initialisation du module

que le fournisseur a programmée



F6HOR  17/41

1.  Balises 121,375 Mhz
1.6 ->  solution DDS AD9850 (Circuit avec PIC 16F84)

(PIC programmé en commande parallèle vers AD9850)
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1.  Balises 121,375 Mhz

→ Carte de développement et de programmation des PIC

Carte de développement et de programmation des PIC

EasyPic6   (MikroElektronika – programmation : mikroBASIC pour PIC)

Fréq. 1  :  15 Mhz

Fréq. 2  :  16 MhzExemple de programmation :

(Pour la balise 121,375 Mhz :    FREQ_01 =  15,171875   ( soit 15,171875 x 8 = 121,375 Mhz)



F6HOR  19/41

1.  Balises 121,375 Mhz
1.6 ->  solution DDS AD9850 (Circuit avec PIC 16F84)

Platine TX HFPlatine VFO

ICS511

PIC 16F84

NE556
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1.  Balises 121,375 Mhz
1.6 ->  solution DDS AD9850 (Circuit avec PIC 16F84)  - P balise = 40 mW

ICS511

Platine
AD950

NE556

PIC16F84



Présentations Techniques

2. ->  Télécommandes (pour écoute à distance RX 121,5 Mhz)
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2.  Télécommandes
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2.1.1 -> Carte télécommande 1750 Hz à 2 relais de sortie



2.  Télécommandes
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2.1.2 -> Carte télécommande DTMF à 2 relais de sortie



2.  Télécommandes
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2.2 -> Relais UHF/VHF



2.  Télécommandes
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2.3 -> Relais UHF/VHF plus télécommande 1750 Hz pour écoute à distance



2.  Télécommandes
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2.3 -> Relais UHF/VHF plus télécommande 1750 Hz pour écoute à distance

Récepteur 121,5 Mhz
(IC-A3)

Carte relais/télécommande

TX : UHF  (GM950)

TX : VHF  (GM950)



2.  Télécommandes
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2.3.1 -> Branchement des radios (Exemple radio1)

RSSI



2.  Télécommandes
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2.3.1 -> Branchement des radios (Exemple correspondance GM950 – GM900)



2.  Télécommandes
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2.3.2 -> Principe de la télécommande 1750 Hz à base de NE567



2.  Télécommandes
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2.3.3 -> Principe de la télécommande DTMF à base de SSI202



2.  Télécommandes
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2.3.4 -> Principe de la télécommande DTMF à base de MT8870



2.   Télécommandes
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2.4.1 ->  Ecoute balise VHF en directe

Appel 1750 Hz (avec CTS):

Fréq. VHF 145,4xx Mhz (+CTCSS)
ou

Fréq. UHF 434,5xx Mhz (+CTCSS)

Ecoute :

Fréq. UHF 434,5xx Mhz



2.   Télécommandes
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2.4.2 ->  Ecoute balise VHF à distance, au travers d’un relais à Colmar

Appel 1750 Hz (avec CTS):

Fréq. VHF 145,475 Mhz (+CTCSS)

Ecoute :

Fréq. VHF 145,475 Mhz

Relais Colmar (avec CTS):

Fréq. VHF 145,475 Mhz (+ CTCSS)

Fréq. UHF 434,5xx Mhz (+ CTCSS)



2.   Télécommandes
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2.4.3 ->  Ecoute balise VHF à distance, au travers d’un relais à Bollwiller

Appel 1750 Hz (avec CTS):

Fréq. VHF 145,475 Mhz (+CTCSS)

Ecoute :

Fréq. VHF 145,475 Mhz

Relais Bollwiller (avec CTS):

Fréq. VHF 145,475 Mhz (+CTCSS)

Fréq. UHF 434,5xx Mhz (+CTCSS)



2.  Télécommandes
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2.7 -> RSSI : affichage de la « Force » du signal de réception HF (radio Motorola série GM)



Présentations Techniques

3. ->  Décodeur 406 Mhz DECTRA version v_D3F (de F1LVT)
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(F1LVT)



3.  Décodeur 406 Mhz DECTRA version v_D3F (de F1LVT)

3.1 ->  Description des fonctionnalités

• Décodage des trames de balises 406 Mhz
• Affichage sur 4 lignes (type d’alerte, pays, type de balise, balise aux.121,5 ,heure, …….position) 

• Heure (TU) de décodage de la trame affichée si le décodeur est relié à un GPS
• Surveillance du fonctionnement du décodeur par LED
• 9 mémoires d’enregistrement des trames (M1 à M9)

• Le décodeur doit recevoir un signal issu du « discriminateur » du récepteur UHF
• ou sur la prise sortie Packet 9600 bd
• Démodulation NBFM (FM bande étroite)

• Fréquence (écoutée lors d’un exercice SATER)   : 406,028 Mhz)
• (voir les autres explications détaillées sur le site de F1LVT)

Recommandations

Caractéristiques générales du décodeur 406 (dernière version PIC)

Caractéristiques du décodeur 406 dernière version du Pic v_D3F

• Les trames en mémoire sont enregistrées dans l’EEPROM du Pic, donc conservées si coupure d’alimentation
• Effacement mémoire : appuyer un des boutons poussoirs pendant au moins 5s avant d’éteindre le décodeur
• Génération d’une trame GPS (NMEA 0183 avec la position de la balise) pouvant être ré-émise (si coordonnées décodées)

• Affichage du cap et de la distance (sur la 3e ligne de l’afficheur du décodeur 406 Mhz)

• Alarmes sonores et visuelles dès réception d’une trame
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(Voir toutes les explications sur le site de F1LVT)

(F1LVT)



3.  Décodeur 406 Mhz (de F1LVT)
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3.2 ->  Le décodeur 406 Mhz

(F1LVT)

(affichage ancienne version avant v_D3F)

GPS sur le décodeur 406 Mhz
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3.  Décodeur 406 Mhz DECTRA version v_D3F (de F1LVT)

3.3 -> Schéma du décodeur 406

(F1LVT)

(F1LVT)

(F1LVT)

PIC  18F2685

GPS

BF RX
(discri.)

(Voir la description du montage sur le site de F1LVT)

TLC2274
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Exemple d’affichage lors du SAREX du 7/11/2016

Position longitude : 07,1466  E   =>  7° 08’  48 E

Position latitude : 47,8722  N   =>  47° 52’  20 N 

(F1LVT)

(affichage ancienne version avant v_D3F)

3.  Décodeur 406 Mhz (de F1LVT)
3.4.1 ->  Affichage
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3.  Décodeur 406 Mhz (de F1LVT)
3.4.2 ->  Affichage
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3.  Décodeur 406 Mhz (de F1LVT)

3.5 -> Générateur de trames pour tester le décodeur  406 Mhz 

(F1LVT)

(F1LVT)
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